Zaraz po zakończeniu  otwierania zasuwy przez sterownik i przesłaniu mi „1” – sygnału o gotowości SoftSPM:
1. Wysyła informacje do sterownika o starcie silnika
2. Czeka 3 sekundy
3. Wysyła informacje do sterownika o zamknięciu zasuwy (na rejestry 105, 106, 107) przekazuje odpowiednio wartości (czas, 0, 2), gdzie czas dla DN50=30500ms, DN100=10000ms, DN150= 12000ms.
4. Czeka określony czas, w zależności od toru: dla DN50=30500ms, dla DN100=7500ms, dla DN150=7500ms
5. Czeka kolejne 20 sekund na stabilizację pomiarów
6. Pyta o pierwszy pomiar (czyli przy zamkniętej zasuwie)
7. Następnie wybiera luz zasuwy zgodnie ze zdefiniowanym czasem, zależnym od toru (luz_zasuwy)
8. Czeka (luz_zasuwy) + kolejne 20 sekund  na stabilizację pomiarów 
9. Pobiera pomiar
10. Czeka kolejne 20 sekund na stabilizację pomiarów
11. Powtarza kroki 9-10 aż nie osiągnie zielonego pola.
12. Po osiągnięciu zielonego pola – czeka w tym miejscu (zielonym), aż pompa się wygrzeje.
13. Czyści wykresy z wstępnych punktów pomiarowych
14. Wysyła informacje do sterownika o całkowitym zamknięciu zasuwy (na rejestry 105, 106, 107) przekazuje odpowiednio wartości (czas, 0, kolejny_licznik) – czyli całkowicie zamknij, gdzie czas dla DN50=30500ms, DN100=10000ms, DN150= 12000ms
15. Czeka czas DN, zgodny z punktem 14. aż zasuwa się całkowicie zamknie.
16. Po zamknięciu czeka kolejne 20 sekund na stabilizację pomiarów.
17. Pyta o pierwszy pomiar podczas próby właściwej (czyli przy zamkniętej zasuwie).
18. Następnie wybiera luz zasuwy zgodnie ze zdefiniowanym czasem, zależnym od toru (luz_zasuwy)
19. Czeka (luz_zasuwy) + kolejne 20 sekund  na stabilizację pomiarów 
20. Pobiera pomiar
21. Czeka kolejne 20 sekund na stabilizację pomiarów
22. Powtarza kroki 20-21 do osiągnięcia prawego – czerwonego pola – ko końca próby.
23. Kończy próbę
UWAGA!
Podczas prób Marcin nie miał rozwiązania komendy całkowitego zamknięcia, dlatego w punkcie 3. i 14. Przekazujemy czas, potrzebny na całkowite zamknięcie zasuwy. Oryginalnie w uzgodnieniach powinniśmy przesyłać (0, 0, licznik), gdzie pierwszy parametr „0” miał być odpowiedzialny za całkowite zamknięcie.
